السيرفو موتور:
هو عبارة عن DC Motor مجهز بدائرة الكترونيه للتحكم بدقة في اتجاة دوران عمود الموتور و وضعه و مجموعه تروس gear box.
يوجد نوعين من محركات السيرفو..
الاول هو standard servo وفيه يكون المحرك قابل علي الدوران من 0 -120و1800 درجة في الاتجاهين مع عقارب الساعه و عكس عقارب الساعه.
و الثاني هو contineous servo motor والاخير قادر علي الدوران من 0 -360 درجه مع عقارب و عكس عقارب الساعة.
العامل الاساسي في تحديد مكان عمود الدوران هو potentiometer وهو عبارة عن مقاومه متغيرة تؤدي الي تغير في قيمة الجهد الخارج منها و عن طريق قيمة الجهد الناتجه تحدد الدارة الالكترونيه وضع محور الدوران بدقة.
(انظر الصورة رقم 1)
كما نلاحظ في الصورة( رقم 22 ) يوجد ثلاثه اسلاك خارجة من الموتور اسود و احمر و اصفر
الاسود يتصل بالارضي و الاحمر بموجب 5 فولت و الاصفر اشارة التحكم و هي مجموعه نبضات pwm بتردد 50 هرتز مع اختلاف عرض النبضة بحسب اتجاة الدوران المطلوب.
لكي يدور محرك السيرفو في اتجاة معين يحتاج الي مجموعه نبضات بتردد 50 هرتز و عرض النبضة ال
 hight + low =20 mS
في حالة اردنا ان يتحرك السيرفو في اتجاة عقارب الساعه نقوم باعطاءة نبضة 1 لمده
0.7-1) ميللي ثانيه و نبضة 0 لمدة 19 ميللي ثانية و بالتالي الزمن الدوري هو 20 ميللي ثانية او 50 هرتز.
(في حال كانت النبضة العالي 1 ميللي سيدور المحرك لاقصي زاويه متاحة له 180 درجة وتقل الزاويه كلما قلت عرض النبضه حتي الي 0.7 ثانيه )

